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ABSTRACT 

 

The hand washing place located at Puskesmas Rokan IV Koto 1 is still used 

manually. This will potentially have the Coronavirus left on the tap or hand 

sanitizer due to physical contact through the media. Covid-19 can survive up to 3 

days by sticking to surfaces. So the researchers designed a hand washing system 

that was used automatically. The purpose of this research is to design and build 

an automatic hand washing system using an Arduino-based ultrasonic sensor in 

the face of the new normal. This system has been built using 2 ultrasonic sensors, 

a servo motor, a relay, a solenoid valve and the Arduino Uno R3 as the controller. 

This system also consists of 2 parts, namely the hand washing system and hand 

sanitizer soap. After conducting the test, the results of this automatic hand 

washing system can run well with a maximum sensor distance of ± 21 cm with a 

time of 0.55 seconds on the hand washing tap and ± 9 cm with 1 second on hand 

sanitizer soap. 

 

Keywords: Automatic Hand Wash, Solenoid Valve, Ultrasonic Sensor. 



 

 

  x 

 

ABSTRAK 

 

Tempat cuci tangan yang terdapat di Puskesmas Rokan IV Koto 1 masih 

digunakan secara manual. Hal ini akan berpotensi terdapat virus Corona yang 

tertinggal pada kran ataupun hand sanitizer dikarenakan adanya kontak fisik 

melalui media tersebut. Covid-19 dapat bertahan hidup hingga 3 hari dengan 

menempel pada permukaan benda. Maka peneliti merancang sistem cuci tangan 

yang penggunaannya otomatis. Tujuan penelitian ini adalah merancang dan 

membangun sistem cuci tangan otomatis menggunakan sensor ultrasonik berbasis 

Arduino dalam menghadapi new normal. Sistem ini telah dibangun menggunakan 

2 sensor ultrasonik, motor servo, relay, solenoid valve dan Arduino Uno R3 

sebagai pengendalinya. Sistem ini juga terdiri dari 2 bagian yaitu sistem cuci 

tangan dan sabun hand sanitizer. Setelah melakukan pengujian didapatkan hasil 

sistem cuci tangan otomatis ini dapat berjalan dengan baik dengan jarak maksimal 

sensor ± 21 cm dengan waktu 0,55 detik pada kran cuci tangan dan ± 9 cm dengan 

waktu 1 detik pada sabun hand sanitizer. 

 

Kata Kunci: Cuci Tangan Otomatis, Sensor Ultrasonik, Solenoid Valve. 
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1. Simbol Diagram Blok 

No Simbol Nama Fungsi 

1  Proses Mendefinisikan mekanisme 

perekaman, proses dan pelaporan. 

 

 

 

2. Simbol Flowchart 

No Simbol Nama Fungsi 

1  Simbol Titik 

Terminal 

(Terminal 

Point Symbol) 

Sebagai permulaan (start) atau akhir 

(stop) dari suatu kegiatan. 

2  Simbol Arus 

(Flow 

Direction 

Symbol) 

Menghubungkan antara simbol satu 

dengan simbol yang lain atau 

menyatakan jalannya arus dalam 

suatu proses. Simbol arus ini sering 

disebut juga dengan connecting line. 

3  Simbol Proses 

(Processing 

Symbol) 

Menunjukkan pengolahan atau 

proses. 

 

 

4  Simbol 

keputusan 

(Symbol 

Decision) 

Memilih proses berdasarkan kondisi 

yang ada. 


