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ABSTRACT 

Plantations that are important for human food life. Garden plants that are often 

destroyed by animals entering plantation areas are a problem for farmers. 

Farmers who find it difficult to monitor damaged crops which results in poor 

yields. Then designed a tool that can monitor to protect and control the safety of 

plantation land from plant destroyer animals. The media used is mobile phones by 

utilizing the SMS Gateway facility which is applied using Arduino UNO R3. The 

device consists of a PIR sensor to detect movement around it. The buzzer that will 

sound when the sensor detects movement after that will provide a notification in 

the form of an SMS sent to the owner of the garden via the 800L SIM module. This 

study produced a tool Detection of Agricultural Plant Pests Using a 

Microcontroller-Based Pears And Sms Gateway Sensor that can be applied by 

garden owners in controlling agricultural land from plant destroyers.  

 

Keywords: Arduino, PIR Sensor, SMS Gateway 
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ABSTRAK 

Tanaman perkebunan merupakan sumber kehidupan yang  berpengaruh penting 

bagi kehidupan pangan manusia. Tanaman kebun yang sering kali dirusak oleh 

hewan yang memasuki wilayah perkebunan menjadi masalah bagi para petani. 

Petani yang kesulitan dalam mengawasi tanaman yang dirusak yang menjadikan 

hasil panen yang kurang bagus. Maka dirancanglah sebuah alat yang dapat 

memonitoring untuk menjaga dan mengontrol keaman lahan perkebunan dari 

serangan hewan-hewan perusak perkebunan. Media yang digunakan adalah 

handphone dengan memanfatkan fasilitas SMS Gateway yang diaplikasikan 

menggunakan Arduino UNO R3. Alat yang terdiri dari sebuah sensor PIR sebagai 

pendeteksi adanya pergerakan yang ada disekitarnya. Buzzer yang akan berbunyi 

apabila sensor mendeteksi adanya pergerakan setelah itu akan memberikan 

notifikasi berupa SMS yang dikirim kepada pemilik kebun melalui modul SIM 

800L. Penelitian ini menghasilkan alat  Pendeteksi  Hewan Pengganggu Tanaman 

Kebun Pertanian Menggunakan Sensor Pir Dan Sms Gateway Berbasis 

Mikrokontroller yang dapat diaplikasikan oleh pemilik kebun dalam mengontrol 

lahan pertanian dari hewan perusak tanaman. 

 

Kata Kunci : Arduino, Sensor PIR, SMS Gateway 
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DAFTAR SIMBOL FLOWCHART 

 

No Simbol Nama Deskripsi 

1. 
 

Terminal 

(Start, End) 

Terminal pont symbol 

merupakan simbol flowchat 

berfungsi sebagai permulaan 

atau akhir dari suatu kegiatan. 

2. 

 

 

Proses 

Processing Symbol 

merupakan simbol flowchat 

berfungsi untuk menunjukkan 

pengolahan yang dilakukan 

oleh komputer/ pc. 

3. 

 

Decision 

Simbol yang berfungsi untuk 

memilih proses berdasarkan 

kondisi yang ada. 

4. 
 

Flowline 

Simbol yang berfungsi 

sebagai tanda untuk 

menunjukkan sebagian 

intruksi selanjutnya, atau 

digunakan untuk aliran proses 

suatu algoritma. 


