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ABSTRAK 

 

Daya penggerak dan sistem transmisi merupakan komponen utama yang sangat di 

perlukan di dalam menggerakkan gokart. Daya  penggerak berfungsi 

menghasilkan daya dan mengerakkan gokart sehinggga dapat melaju dengan 

cepat sedangkan sistem transmisi berfungsi untuk mengubah daya dari mesin 

sehingga kita dapat menentukan berapa kecepatan yang kita inginkan. Langkah –

langkah pembuatan sistem pemindah tenaga gokart meliputi Observasi gambar 

kerja, mempersiapkan bahan dan alat, proses pembuatan bagian – bagian poros, 

perakitan, dan pemasangan. Perhitungan sistem penggerak gokart ini di dapatkan 

hasil Torsi maksimal yang terjadi pada roda yaitu sebesar 38,5 N.m sedangkan 

Putaran maksimal yang terjadi pada roda terjadi di gigi 4 yaitu sebesar 650,677 

Rpm maka di dapatkan kecepatan gokart sebesar 61,784 Km/Jam. Komponen-

komponen sistem transmisi yang di pilih pada gokart ini adalah Rantai dengan 

No.40, Panjang Rantai 106,68 cm, Sproket  tipe tunggal No.40, Sproket kecil 

dengan jumlah 14 Gigi dengan diameter 57,07 mm dan Sproket besar dengan 

jumlah 55 Gigi dengan diameter 222,46 mm Poros yang di gunakan adalah poros 

bertingkat dengan diameter poros roda belakang adalah 34 mm dan panjang 

1200mm. Bantalan yang digunakan pada gokart ini adalah type UCP 206 dengan 

diameter dalam sebesar 30 mm dan panjang 165 mm Ukuran pasak yang di 

gunakan pada gokart ini adalah 10 x 9 dengan panjang 30 mm 

 

KATA KUNCI: Gokart, Transmisi, Torsi



  

 

ABSTRACT 

 

Driving power and transmission system are the main components that are very 

needed in moving the kart. The driving force functions to produce power and 

move the kart so that it can travel quickly while the transmission system functions 

to change the power of the engine so that we can determine what speed we want. 

The steps for making a power shift system include observing work drawings, 

preparing materials and tools, making parts of the shaft, assembling, and 

installing. The calculation of the gokart drive system is the result of maximum 

torque that occurs on the wheel that is equal to 38.5 N.m while the maximum 

rotation that occurs on the wheel occurs in gear 4 which is equal to 650,677 Rpm, 

then get kart speed of 61,784 Km / hour. The selected transmission system 

components in this kart are Chain with No.40, Chain Length 106.68 cm, Single 

type Sprocket No.40, Small Sprocket with 14 Teeth with a diameter of 57.07 mm 

and Large Sprocket with a total of 55 Teeth with 222.46 mm diameter The shaft 

used is a multilevel shaft with a rear wheel shaft diameter of 34 mm and a length 

of 1200mm. The bearings used in this kart are UCP 206 type with an inner 

diameter of 30 mm and a length of 165 mm The size of the pegs used in this kart is 

10 x 9 with a length of 30 mm 

 

KEYWORDS: Karting, Transmission, Torque 
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