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ABSTRACT 

The rapid development of technology, especially in the field of agriculture, is expanding . 

Various modern tools are now available to assist farmers in vegetable cultivation. The goal 

of this research is to develop a tool that can simplify and save time in monitoring the 

growth of Romaine lettuce . The problem encountered in growing lettuce is that out of 100 

lettuce seedlings planted, only less than 85 lettuce plants can grow well and be harvested. 

This occurs due to inadequate growth processes in lettuce plants. Based on the research 

results, there is a need for a Smart Farming tool for Romaine lettuce using an Internet of 

Things-based Hydroponic System utilizing ESP8266. With this tool, it is possible to check 

the growth of lettuce plants, observe nutrient levels, regulate hydroponic temperature and 

humidity, and measure water availability in the reservoir until the lettuce plants are ready 

for harvest. After conducting user acceptance testing (UAT) and black-box testing, it was 

found that the Smart Farming system for Romaine lettuce using the ESP8266-based 

Internet of Things Hydroponic System works well as intended and assists Sharkan 

Hydroponics in monitoring lettuce plants. 

Keywords: Internet of Things , Hydroponi, Lettuce. 
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ABSTRAK 

 

Perkembangan teknologi yang semakin pesat khusunya dibidang pertanian kini semakin 

berkembang secara sangat meluas, bermacam macam alat moderen yang harus dimiliki 

untuk membantu para petani untuk melakukan pembudidayaan tanaman sayuran. Tujuan 

dari penelitian ini adalah diperlukan alat yang dapat mempermudah dan menghemat waktu 

dalam memonitoring selama proses pertumbuhan  Selada secara otomatis. Permasalahan 

yang terjadi dalam menanam Selada yaitu dari 100 bibit selada yang ditanam hanya dapat 

tersisa <85 tanaman selada yang bisa tumbuh dengan baik dan siap dipanen hal ini terjadi 

karena proses pertumbuhan yang kurang baik pada tanaman selada. Berdasarkan hasil 

penelitian maka perlunya suatu alat  Smart Farming Tanaman Selada (Romaine) Dengan 

Sistem Hidroponik Berbasis Internet Of Things Menggunakan ESP8266. Dengan alat ini 

dapat memonitori pertumbuhan pada tanaman selada hingga dapat melihat nilai nutrisi dan 

menetralisasikan suhu dan kelembapan hidroponik dan dapat mengukur ketersediaan air 

pada tandon sampai tanamaan selada siap di panen. Setelah melakukan persentasi 

pengujian menggunakan metode UAT dan metode blackbox maka hasil dari Smart Farming 

Tanaman Selada (Romaine) Dengan Sistem Hidroponik Berbasis Internet Of Things 

Menggunakan ESP8266 ini berjalan dengan baik sesuai dengan yang diinginkan serta 

sangat membantu Sharkan Hidroponik dalam memonitoring tanaman selada 

Kata Kunci : Internet Of Things, Hidroponik, Selada 
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data 
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