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ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk Merancang Bangun Sistem Pengendali Pintu 

Bendungan Otomatis Sebagai Antisipasi Banjir Menggunakan Modul GSM 

SIM800A Berbasis Arduino Uno R3 ( prototype ). Metodologi dalam penelitian 

ini diantaranya (1) Perancangan Sistem, (2) Perancangan Program dan (3) 

Pembuatan prototype pintu bendungan otomatis. Hasil yang dicapai dari 

penelitian yang dilakukan yakni berupa prototype Pengendali Pintu Bendungan 

Otomatis Sebagai Antisipasi Banjir Menggunakan Modul GSM SIM800A 

Berbasis Arduino Uno R3, pintu bendungan akan terbuka otomatis pada level air 

maksimal dengan ketinggian air 12 cm pada bendungan miniatur, dan akan 

tertutup kembali secara otomatis pada level air normal dengan ketinggian air 6 cm 

pada bendungan miniatur. Smartphone adalah sebagai alat yang digunakan untuk 

memerintahkan membuka dan menutup pintu bendungan saat level air berada 

pada posisi maksimal dan normal. 

 

Kata kunci : Bendungan, Mikrokontroler, Modul GSM SIM800A, Sensor 

ultrasonic. 
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ABSTRACT 

This study aims to Design an Automatic Dam Door Controller System to 

Anticipate Flooding Using the SIM800A GSM Module Based on Arduino Uno R3 

(prototype). The methodology in this study include (1) System Design, (2) 

Program Design and (3) Making automatic dam door prototypes. The results 

achieved from the research carried out were in the form of Automatic Dam Door 

Controller prototype as Anticipation of Flooding Using SIM800A GSM Module 

Based on Arduino Uno R3, the dam door will open automatically at maximum 

water level with 12 cm water level on miniature dam, and will be closed again 

automatically at normal water levels with a water level of 6 cm in miniature 

dams. A smartphone is a tool used to order open and close doors when the water 

level is in the maximum and normal position. 

Keywords : Dams, Microcontrollers, SIM800A GSM Modules, Ultrasonic 

Sensors. 
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